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Задача определения характеристик дорожного покрытия в настоящее время интен-
сивно исследуется. Большинство работ направлено на классификацию участков дорог по
статистическим показателям, в то время как в данной работе основное внимание уделяет-
ся пространственно-временной локализации конкретных дорожных событий.

Исследование основано на интеграции методов науки о данных (data science) и механики
для моделирования движения автомобиля. Для описания динамики автомобиля исполь-
зуется велосипедная модель автомобиля с четырьмя степенями свободы, включающая в
себя независимые переднюю и заднюю вертикальные стойки подвески и жесткую раму
между ними. Шина представляется в виде пружины, амортизатор - в виде пружины и
демпфера.

Цель работы состоит в том, чтобы провести идентификацию продольных дорожных собы-
тий - лежачих полицейских, встречающихся на пути движущегося автомобиля, по данным
инерциальных датчиков смартфона, установленного внутри автомобиля.

Для решения задачи идентификации в работе рассматривается ряд подходов, основанных
на анализе инерциальных данных и применении машинного обучения. В частности, рас-
сматриваются как и одномерные, так и двумерные сверточные нейронные сети. Обучение
одномерных сверточных нейронных сетей выполняется по многоканальным инерциаль-
ным данным, а двумерных - по спектральной информации.

В качестве основного результата работы представляется сравнение разных подходов на
экспериментальных данных.
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