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В [3] отмечены преимущества массового применения беспилотных летательных аппа-
ратов (БЛА) различного назначения при решении различных задач. В [4] представлен
пример использования в качестве временных активных фазированных антенных решеток
больших размеров на базе мультикоптеров для реализации больших дальностей действия
РЛС как один из новых приемов, которые появляется возможность реализовать. При этом
следует отметить, что новые возможности больших групп БЛА [1] определяются не только
количеством участников, но и топологией группы и поведением участников внутри нее. В
связи с этим эффективность применения больших групп БЛА определяется способностью
систем управления обеспечить построение требуемой топологии группы, ее перемещение
в пространстве и поведение участников внутри группы.

В [2] отмечены общие для всех видов больших групп особенности, задачи, которые
необходимо решать при согласованном управлении группой БЛА, и подходы - классиче-
ский и нестандартный - к их решению.

Для второго подхода, связанного с рассмотрением группы объектов как системы с
распределенными во времени и пространстве параметрами, в докладе представлены новые
результаты, связанные с применением динамического торможения.

Продолжение исследований будет реализовано в рамках способов, по-прежнему осно-
ванных на уподоблении группы БЛА сплошной среде и составлении уравнений на основе
системы частиц в гидро- и газодинамике. Среди таких подходов следует отметить те, ко-
торые будут проработаны в дальнейшем: составление аналогов уравнения Власова с опре-
делением радиуса Дебая; применение метода прямого численного моделирования Монте-
Карло (DSMC) для течений разреженного газа - метода К. Берда.
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Иллюстрации

Рис. 1. Вывод группы из 30 БЛА на круг без применения динамического торможения

Рис. 2. Вывод группы из 30 БЛА на круг с применением динамического торможения

Рис. 3. Вывод группы из 30 БЛА на фиксированный отрезок
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Рис. 4. Вывод группы из 30 БЛА на круг с применением динамического торможения

Рис. 5. Вывод группы из 121 БЛА на сферу
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