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Многоагентные системы используются для коллективного пове-
дения роботов P и обеспечения совместной работы с координаци-
ей выполняемых действий одновременно в пространстве и во време-
ни. Взаимодействие возможных действий агента A = {a0, a1 . . . am}
и состояния внешней среды S = {s0, s1 . . . sn} описывается упоря-
доченной последовательностью пар состояние-действие — историей
h : s0

a0−→ s1
a1−→ . . . [1]. Логика альтернативного времени (ATL)

явно описывает возможности агентов и кластера из агентов Ap∈P .
Для описания агентов и моделирования действий используют интер-
претируемые языки программирования. Код, написанный на таком
языке, является лингвистическим паттерном и состоит из описаний
множества доступных состояний среды s, описаний доступных дей-
ствий a, правил перехода из одного состояний в другое h, правил
перехода состояний при межагентном взаимодействии ha. Нами бы-
ло разработано программное обеспечение, которое обеспечивает та-
кие функции, как проверку валидности паттерна (a ⊆ A, s ⊆ S) и
его обработку. Эмулируемое аппаратное обеспечение агента содер-
жит модуль принятия решения, датчики, исполнительные механиз-
мы и модуль сети [2] для межагентного взаимодействия. В результа-
те работы были описаны принципы функционирования коллектива
автономных роботов, как многоагентной системы, разработан язык
описания лингвистических паттернов и программная реализация об-
работки паттернов.
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