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В работе рассматривается гиперболическое уравнение

𝑢𝑡𝑡 − (𝑎(𝑥, 𝑡)𝑢𝑥)𝑥 + 𝑐(𝑥, 𝑡)𝑢 = 𝑓 (𝑥, 𝑡) (1)

и ставится следующая задача: найти в области 𝑄𝑇 = (0, 𝑙) × (0, 𝑇 ) решение урав-
нения (1), удовлетворяющее начальным данным

𝑢(𝑥, 0) = 𝜑(𝑥), 𝑢𝑡(𝑥, 0) = 𝜓(𝑥)

и динамическими граничными условиями

𝑢𝑥(0, 𝑡) = 𝛼(𝑡)𝑢𝑡(0, 𝑡), 𝑢𝑥(𝑙, 𝑡) = 𝛽(𝑡)𝑢𝑡(𝑙, 𝑡).

Граничные условия такого вида отражают присутствие некоего демпфирующего устрой-
ства в модели колебаний струны или стержня [1]. Доказано существование единственно-
го обобщенного решения поставленной задачи, которое понимается как функция 𝑢 ∈
𝑊 1

2 (𝑄𝑇 ), удовлетворяющая тождеству∫︁ 𝑇
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для всех 𝑣 ∈ 𝑊 1
2 (𝑄𝑇 ), 𝑣(𝑥, 𝑇 ) = 0. Удалось ослабить условия на функции

𝛼(𝑡), 𝛽(𝑡) и их производные, обеспечивающие единственность решения, полученные ра-
нее в статье [2].
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