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Для заданного 𝑛 ∈ N обозначим через ℳ𝑛 множество линейных систем

𝑥̇ = 𝐴(𝑡)𝑥, 𝑥 ∈ R𝑛, 𝑡 ∈ R+.

Обозначим через 𝒮(𝐴) и 𝒮*(𝐴) множество всех и, соответcтвенно, всех ненулевых решений
системы 𝐴 ∈ ℳ𝑛.Обозначим
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Введем показатели, характеризующие блуждаемость решений.

𝜇(𝑥) = lim
𝑡→∞

1

𝑡
𝛾(𝑥, 𝑡),

𝜌(𝑥) = inf
𝐿∈AutR𝑛

𝜇(𝐿𝑥).

Более подробно эти величины описаны в [1].
Для системы 𝐴 ∈ ℳ𝑛 и любого показателя 𝜒 множество

Sp𝜒(𝐴) ≡ {𝜒(𝑥) | 𝑥 ∈ 𝒮*(𝐴)}

будем называть спектром 𝜒.
Для любой системы 𝐴 и любого 𝑎 ∈ Sp𝜒(𝐴) рассмотрим множество

𝜒(𝑎)−1(0) ⊆ R𝑛.

Мера этого множества сообщает насколько часто, показатель𝜒 принимает значение 𝑎.
Назовем значение 𝑎 существенным для системы 𝐴, если множество 𝜒(𝑎)−1(0) содержит
подмножество, мера которого положительна в смысле Лебега, и типичным, если допол-
нение к множеству 𝜒(𝑎)−1(0) имеет меру нуль.
Сформулируем полученные результаты.ТЕОРЕМА. Для любого 𝑛 ∈ N существует система 𝐴 ∈ ℳ2, такая что
спектр показателя блуждаемости для 𝐴 состоит из 𝑛 + 1-го различного
значения

Sp𝜌(𝐴) = {𝑎0 = 0, 𝑎1, . . . , 𝑎𝑛}, 𝑎𝑖 ∈ R,

причем каждое значение 𝑎𝑖 существенно.
Для заданного 𝑛 ∈ N обозначим через ℐ𝑛 множество линейных систем c
интегральной разделенностью.
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ТЕОРЕМА. Для любого 𝑛 ∈ Nи любой системы 𝐴 ∈ ℐ𝑛 каждый из
показателей 𝜇 и 𝜌 имеет типичное значение, принимаемое на решении
𝑥 ∈ 𝒮*(𝐴) с наибольшим показателем Ляпунова, причем существует си-
стема 𝐴 ∈ ℐ2, для которой типичные значения показателей 𝜇 и 𝜌 не сов-
падают.
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