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Â ïîñëåäíåå âðåìÿ çàäà÷à ðàñïîçíàâàíèÿ òåêñòà íà èçîáðàæåíèÿõ ñòàíîâèòñÿ âñå
áîëåå àêòóàëüíîé. Ïðèìåðàìè ïðèëîæåíèé ÿâëÿþòñÿ: ñèñòåìû ïîìîùè ëþäÿì ñ îãðà-
íè÷åííûìè âîçìîæíîñòÿìè, àííîòàöèÿ ôîòîãðàôèé â èíòåðíåòå, ïîèñê ïî èçîáðàæåíè-
ÿì, àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåâîä òåêñòà íà èíîñòðàííîì ÿçûêå íà ôîòîãðàôèÿõ ñ ìîáèëüíûõ
óñòðîéñòâ. Ñóùåñòâóþò àëãîðèòìû, ñïîñîáíûå äîñòàòî÷íî õîðîøî ðàñïîçíàâàòü òåêñò
íà îòñêàíèðîâàííûõ äîêóìåíòàõ, îäíàêî îíè ïîêàçûâàþò ïëîõèå ðåçóëüòàòû íà áîëåå
ñëîæíûõ äàííûõ, ê ïðèìåðó, íà ôîòîãðàôèÿõ.

Çàäà÷à ðàñïîçíàâàíèÿ òåêñòà âêëþ÷àåò â ñåáÿ äâà ýòàïà: ïîèñê òåêñòà è ðàñïîçíàâà-
íèå òåêñòà. Áîëüøèíñòâî ñóùåñòâóþùèõ ìåòîäîâ [1, 2, 3] ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé ñèñòåìû
ñ ïîñëåäîâàòåëüíîé èíòåãðàöèåé ñòàäèé îáíàðóæåíèÿ è ðàñïîçíàâàíèÿ òåêñòà. Òàêîé
ïîäõîä, îäíàêî, íå ïîçâîëÿåò èñïîëüçîâàòü îäíîâðåìåííî âñþ èìåþùóþñÿ èíôîðìà-
öèþ î òåêñòå (êàê íèçêîóðîâíåâóþ, òàêóþ êàê ðàñïîëîæåíèå è ðàñïîçíàâàíèå îòäåëü-
íûõ ñèìâîëîâ, òàê è âûñîêîóðîâíåâóþ èíôîðìàöèþ î âíåøíåì âèäå òåêñòà â öåëîì è
ëåêñè÷åñêèõ îñîáåííîñòåé ÿçûêà).

Ïðåäëîæåííûé ïîäõîä ê ðåøåíèþ çàäà÷è ðàññìàòðèâàåò ïðîáëåìó ðàñïîçíàâàíèÿ
òåêñòà êàê ïðîáëåìó ñîâìåñòíîé îïòèìèçàöèè ñëåäóþùèõ ñîñòàâëÿþùèõ: îöåíêà âíåø-
íèõ õàðàêòåðèñòèê ñëîâà â öåëîì (òàêèõ êàê îðèåíòàöèÿ, öâåò, ðàçìåð) è ñîîòâåòñòâèÿ
èì âíåøíèõ õàðàêòåðèñòèê îòäåëüíûõ ñèìâîëîâ, ðàñïîçíàâàíèå îòäåëüíûõ ñèìâîëîâ,
ñîîòâåòñòâèå ðàñïîçíàâàíèÿ îòäåëüíûõ ñëîâ ÿçûêîâîé ìîäåëè (ñëîâàðþ), ìîäåëèðî-
âàíèå âçàèìíîãî ðàñïîëîæåíèÿ îòäåëüíûõ ñèìâîëîâ äðóã îòíîñèòåëüíî äðóãà. Îïòè-
ìèçàöèÿ ïðîèçâîäèòñÿ ñ ïîìîùüþ àïïàðàòà âçâåøåííûõ êîíå÷íûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé
(Weighted Finite-State Transducers), êîòîðûé äîëãîå âðåìÿ óñïåøíî ïðèìåíÿåòñÿ â çà-
äà÷àõ îáðàáîòêè òåêñòà. Îí ïðåäîñòàâëÿåò óäîáíîå ïðåäñòàâëåíèå êîíòåêñòà ðàñïîçíà-
âàíèÿ òåêñòà è ÿçûêîâûõ ìîäåëåé, à òàêæå ýôôåêòèâíûå àëãîðèòìû äåòåðìèíèçàöèè
è ïîèñêà íàèëó÷øåãî ïóòè, ÷òî ïîçâîëÿåò ýôôåêòèâíî èñïîëüçîâàòü äàííûé àïïàðàò
äëÿ ñôîðìóëèðîâàííîé çàäà÷è îïòèìèçàöèè.

Áûëî ïðîèçâåäåíî ñðàâíåíèå ïðåäëîæåííîãî ìåòîäà â êîíòåêñòå çàäà÷è ðàñïîçíà-
âàíèÿ òåêñòà íà èçîáðàæåíèÿõ ñ îäèíî÷íûìè ñëîâàìè, êîòîðîå ïîêàçàëî êà÷åñòâåííîå
ïðåèìóùåñòâî ïðåäëîæåííîãî ìåòîäà â ñðàâíåíèè ñ äîñòóïíûìè ðåçóëüòàòàìè äðóãèõ
ìåòîäîâ [1, 2, 3] ðàñïîçíàâàíèÿ òåêñòà.
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